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●研究テーマ（Research theme） 

 ①多自由度電磁振動アクチュエータの制御法 

  （英文）Control Method for Multi-Degree-of-Freedom Electromagnetic Oscillatory Actuator 

 ② 

  （英文） 

 ③ 

  （英文） 

 

 ①一台で多方向の高速振動を実現できる多自由度振動アクチュエー

タの構造提案とその制御法の開発を行っています．複数の方向に同時

に変位した場合でも，所望の振動特性を発生させるために，このアク

チュエータに適用可能な新しいベクトル制御理論を開発しました． 
 

 We have studied a control method for multi-degree-of-freedom oscillatory 

actuator. We have proposed a novel vector control theory which can be 

applied to our actuator. 
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